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会会会会 议议议议 通通通通 知知知知

尊敬的参会学者尊敬的参会学者尊敬的参会学者尊敬的参会学者、、、、研究员与单位研究员与单位研究员与单位研究员与单位：：：：

您好！

第五届控制与智能机器人国际学术会议（ICCIR 2025）将于 2025 年 6 月 20-22 日在中国天津召开。

会议将围绕“控制”与“智能机器人”领域展开研讨，旨在为该领域的专家、学者、研究人员及相关

从业人员提供一个共享科研成果和前沿技术，了解学术发展趋势，拓宽研究思路，加强学术研究和探

讨，促进学术成果产业化合作的平台。大会诚邀国内外高校、科研机构专家、学者，企业界人士及其

他相关人员参会交流。

会议详情如下：

重要信息重要信息重要信息重要信息

会议官网会议官网会议官网会议官网：：：：www.ic-cir.orgwww.ic-cir.orgwww.ic-cir.orgwww.ic-cir.org

会议时间会议时间会议时间会议时间：：：：2025 年 6 月 20-22 日

会议地点会议地点会议地点会议地点：：：：中国天津

会议出版会议出版会议出版会议出版：：：：ACM ICPS (ACM International Conference Proceeding Series)

收录检索收录检索收录检索收录检索：：：：EI Compendex 和 Scopus

组织单位组织单位组织单位组织单位

主办单位主办单位主办单位主办单位：：：：天津工业大学

承办单位承办单位承办单位承办单位：：：：天津工业大学控制科学与工程学院

协办单位协办单位协办单位协办单位：：：：天津科技大学电子信息与自动化学院

支持单位支持单位支持单位支持单位：：：：新加坡南洋理工大学、新加坡机器人学会、佛山大学、佛山市人工智能学会

大会组委会大会组委会大会组委会大会组委会

大会主席大会主席大会主席大会主席

李宝全教授，天津工业大学

周卫斌教授，天津科技大学

谢明教授，新加坡南洋理工大学

Simon X. Yang 教授，加拿大圭尔夫大学

胡豁生教授，英国艾塞克斯大学
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程序委员会主席程序委员会主席程序委员会主席程序委员会主席

夏承遗教授，天津工业大学

陈超波教授，西安工业大学

Maki Habib 教授，埃及开罗美国大学

Lounis Adouane 教授，法国贡比涅技术大学

程序委员会联合主席程序委员会联合主席程序委员会联合主席程序委员会联合主席

陈晓艳教授，天津科技大学

Atsushi Inoue 教授，美国范德堡大学

Gheorghe-Daniel Andreescu 教授，罗马尼亚蒂米什瓦拉理工大学

Guanghui Wang 副教授，加拿大多伦多大学

出版主席出版主席出版主席出版主席

朱文博副教授，佛山大学

李艳恺副教授，西安理工大学

李东禹副教授，北京航空航天大学

宣传主席宣传主席宣传主席宣传主席

戴凤智副教授，天津科技大学

Hoshang Kolivand 副教授，英国利物浦约翰摩尔斯大学

Abolfazl Razi 副教授，美国克莱姆森大学

组织委员会主席组织委员会主席组织委员会主席组织委员会主席

张永哲教授，北京工业大学

张翼英教授，天津科技大学

Amin Kolahdooz 教授，英国德蒙福特大学

征稿主题征稿主题征稿主题征稿主题

智能汽车智能汽车智能汽车智能汽车：：：：自动驾驶车辆、近距离感知技术、智能地面/空中和空间飞行器、自主的智能机器人车辆

图像/雷达/激光雷达信号处理、信息融合、车辆控制、远程信息处理等
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控制科学与工程控制科学与工程控制科学与工程控制科学与工程：：：：自适应控制、稳健控制、过程控制、复杂系统、合作控制、鉴定和估计、智能系统、

生物系统的控制、精密运动控制、控制应用、混合动力系统、网络控制系统等

机器人科学与工程机器人科学与工程机器人科学与工程机器人科学与工程：：：：建模与识别、机器人控制、移动机器人、移动传感器网络、医疗机器人和生物机

器人、以人为本的系统、微型机器人和微操纵、搜索/救援和现场机器人等

视觉科学与工程视觉科学与工程视觉科学与工程视觉科学与工程：：：：图像/视频分析、特征提取/分组和分割、场景分析、模式识别、视觉学习、应用领

域、人机交互、追踪与监视、生物识别、生物医学图像分析、活动/行为识别等

出版信息出版信息出版信息出版信息

第五届控制与智能机器人国际学术会议（ICCIR 2025）所有的投稿都必须经过 2-3 位组委会专家审稿，

经过严格的审稿后，录用文章将被 ACM ICPS (ACM International Conference Proceeding Series)

出版论文集，收录至 ICCIR 2025 会议论文集，并提交至 EI Compendex, Scopus 检索。

注册费用注册费用注册费用注册费用

（1）8-10 页注册费用为 4600 元，超页费用为 400 元/页；仅参会不投稿者需缴纳参会费 1500 元/人；

（2）会议注册费包括一位作者会议期间茶点、会议礼包、会议资料等费用,食宿交通需自理；

（3）本次会议委托广州科奥信息技术股份有限公司承办，并由其代收中国大陆作者的会议注册费和出

具发票。

单位名称：广州科奥信息技术股份有限公司

开户行：中国工商银行广州育蕾街支行

银行账号：3602879819100299208
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会议日程会议日程会议日程会议日程

日期 时间 会议安排

2025 年 06 月 20 日（周五） 15:00-18:00 注册报道

2025 年 06 月 21 日（周六）

08:30-09:00 签到

09:00-09:05 开幕式

09:05-12:00 大会报告

12:00-14:00 午餐

14:00-17:00 大会报告＆口头报告

17:00-17:05 闭幕式

2025 年 06 月 22 日（周日） 09:00-12:00 学术考察

注：具体安排以会议手册为准
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联系方式联系方式联系方式联系方式

会议秘书会议秘书会议秘书会议秘书：：：：Ms. Li | 李老师

联系电话联系电话联系电话联系电话：：：：+86-13922150104（微信）

咨询邮箱咨询邮箱咨询邮箱咨询邮箱：：：：ic_cir@126.com

QQQQQQQQ 咨询咨询咨询咨询：：：：924233463

第五届控制与智能机器人国际学术会议（ICCIR 2025）

二〇二五年三月


